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Géométrie affine et euclidienne

Interrogation 1, sujet A

Exercice 1. Donner la définition de

1. un sous-espace affine ;

2. deux espaces faiblement parallèles ;

3. une homothétie affine.

Exercice 2. Parmi les sous-ensembles de R3 suivants, dire en le justifiant ceux qui sont affines et ceux qui ne le
sont pas :

X1 :=
{(

1, cos(t1), sin(t2)
) ∣∣∣ t1, t2 ∈ R

}
X2 = ∅ X3 :=

{(
1, t1, 3−t2

) ∣∣∣ t1, t2 ∈ R
}

X4 :=
{(

1, t1, sinh(t2)
) ∣∣∣ t1, t2 ∈ R

}
.

Exercice 3. Montrer qu’une application affine est constante si et seulement si sa linéarisé est nulle.
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Interrogation 1, sujet B

Dans tout ce qui suit, E est un espace affine.

Exercice 1. Donner la définition de

1. une application affine ;

2. un sous-espace affine engendré par un ensemble X ⊂ E non vide ;

3. une projection affine.

Exercice 2. Parmi les sous-ensembles de R3 suivants, dire en le justifiant ceux qui sont affines et ceux qui ne le
sont pas :

X1 :=
{(

2t2+2, t1, 3−t2
) ∣∣∣ t1, t2 ∈ R

}
X2 =

{(
1, t3

1, t
5
2
) ∣∣∣ t1, t2 ∈ R

}
X3 :=

{(
1, exp(t1), ln(1+|t2|)

) ∣∣∣ t1, t2 ∈ R
}

X4 := ∅.

Exercice 3. Soit x1, x2, x3, x4 ∈ E, montrer que −−−→x1x2 = −−−→x3x4 si et seulement si −−−→x1x3 = −−−→x2x4.


