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Résumé

Je présenterai le cadre géométrique de la mécanique des milieux
continus et notamment la variété des métriques Riemanniennes, qui
joue un rôle essentielle dans la théorie des grandes déformations (élas-
ticité non-linéaire). Je parlerai des lois de comportements et des équa-
tions d’équilibre en élasticité et j’expliquerai pourquoi l’extension na-
turelle de l’hyper-élasticité en 4D conduit naturellement à la relativité
générale. Il s’agit d’un travail en commun avec Rodrigue Desmorat.
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